
«ΤΥΠΟΛΟΓΙΟ ΜΗΧΑΝΙΚΗ ΣΤΕΡΕΟΥ ΣΩΜΑΤΟΣ» 

Γνωστοί τύποι: 
2

0 0 ΚΕΝΤΡΟΜΟΛΟ

N 1 2π θ mu
f = ,  f = ,  ω =2πf , ω = ,  N= , S =R θ,  F = , W=mg,  T =μΝ

Δt T Τ 2Π R
 

                            

  (m/sec)  ορισμός γραμμικής ταχύτηταςcm

dx
u =

dt
  (rad/sec)  ορισμός γωνιακής ταχύτητας

dθ
ω =  

dt
 

2  (m/sec )  γραμμική επιτάχυνσηcm

du
α =

dt
 

2  (rad/sec )  γωνιακή επιτάχυνσηγων

dω
α =

dt
 

    Ταχύτητα στην ευθύγραμμη ομαλά 

επιταχυνόμενη ή επιβραδυνόμενη κίνηση

0 cmu=u ±α t 
 

   Ταχύτητα στην στροφική ομαλά 

επιταχυνόμενη ή επιβραδυνόμενη κίνηση

0 γωνω=ω ±α t  
 

  Διάστημα που διένυσε σε metter2
0 cm

1
x =u t± α t
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   Διάστημα που διένυσε σε rad2

0 γων
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θ=θ t± α t
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ΘΕΜΕΛΙΩΣΗΣ ΝΟΜΟΣ ΤΗΣ ΜΗΧΑΝΙΚΗΣ

cm                       ΣF =mα
 

 

ΘΕΜΕΛΙΩΣΗΣ ΝΟΜΟΣ ΣΤΡΟΦΙΚΗΣ ΚΙΝΗΣΗΣ

γων                           Στ=Ια
 

 ΓΕΝΙΚΟΤΕΡΗ ΔΙΑΤΥΠΩΣΗ ΝΟΜΟΣ ΜΗΧΑΝΙΚΗΣ
dp

dt
ΣF =

 

 ΓΕΝΙΚΟΤΕΡΗ ΔΙΑΤΥΠΩΣΗ ΝΟΜΟΣ ΣΤΡΟΦΙΚΗΣ
dL

dt
Στ=  

P=mu (ΟΡΜΗ ΣΩΜΑΤΟΣ) 
PΟΛ ΑΡΧ=PΟΛ ΤΕΛ  m1u1=m2u2 

L=Iω (ΣΤΡΟΦΟΜΗ ΣΩΜΑΤΟΣ) 
LΟΛ ΑΡΧ=LΟΛ ΤΕΛ I1ω1= I2ω2 

W=F∙x  → ΕΡΓΟ ΣΤΑΘΕΡΗΣ ΔΥΝΑΜΗΣ W=τ∙θ  → ΕΡΓΟ ΣΤΑΘΕΡΗΣ ΡΟΠΗΣ 

P=F∙U ΙΣΧΥΣ ΔΥΝΑΜΗΣ P=τ∙ω ΙΣΧΥΣ ΡΟΠΗΣ 

   ΚΙΝΗΤΙΚΗ ΕΝΕΡΓΕΙΑ21
Κ = mu

2
    ΚΙΝΗΤΙΚΗ ΕΝΕΡΓΕΙΑ21

Κ = Ιω
2
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ΣW = ΔΚ = (Κ + Κ ) (Κ + Κ )  

 

2 ΕΙΔΗ 
ΚΙΝΗΣΕΩΝ

ΜΕΤΑΦΟΡΙΚΗ ΠΕΡΙΣΤΡΟΦΙΚΗ



 

 

Σημαντικές αποδείξεις: γρ

2πR ds dθ R du dω
U=  ή u = = =ωR        R

T dt dt dt dt


 =  cm γωνU = ωR α = α R  

Θεώρημα Steiner      
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ΠΕΡΙΣΤΡΟΦΙΚΑ
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